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自主车辆视觉系统的摄像机动态自标定算法

马!琳!郑南宁!李!青!程!洪
%西安交通大学电子与信息工程学院$>?%%@"$西安&

为了解决自主车辆视觉传感器在姿态变化后摄像机旋转外参数的在线自标定问题!提出了一种利用道
路图像消失点相对不变量的摄像机旋转外参数动态自标定算法:它首先从汽车采集的道路视频序列中实时
分析道路消失点!然后依据中心极限定理并使用相应的统计量动态地估计主消失点与消失线的参数!最后利
用小孔成像模型下的消失线与消失点方程解析地求得对应于当前统计特征的摄像机外部参数动态解:实验
结果表明!在摄像机进行姿态调整后!实验系统使用本算法可在不超过"%帧有效图像样本的基础上!对摄像
机旋转外参数进行精确标定!使旋转外参数的绝对误差值收敛于%e%%?JNO的误差带之内:
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